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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem Specyfikacji Technicznych sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru wszystkich robdt zwiazanych z realizacja sieciowych przepompowni sciekow dla
inwestycji: ,,Rozbudowa z przebudowa kanalizacji sanitarnej przy drodze gminnej (dziatka nr
614) w m. Szczekarow, gm. Lubartow".

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy
realizacji robot, zgodnie z zakresem wymienionym w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot objetych ST

Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (ST) stanowig integralng
czes¢ SIWZ przy zlecaniu i realizacji robot ,,Rozbudowa z przebudowa kanalizacji sanitarnej
przy drodze gminnej (dziatka nr 614) w m. Szczekarkow, gm. Lubartow". Specyfikacja dotyczy
przepompowni kompaktowej wykonanej w obudowie z polimerobetonu fi 1200 mm zasilanej
linia kablowa z istniejacej w poblizu linii energetycznej. Szczegdty konstrukcyjne
przepompowni wg zestawienia w dokumentacji projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe
- Przepompownia - obiekt wyposazony w pompe stuzaca do przerzucania Sciekow z
miejsca nizszego do miejsca wyzszego.

2. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

2.1. Uwagi ogolne
Parametry techniczne, rozwigzanie konstrukcyjne, materiatowe i budowa pompowni
powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem technicznym. Wszelkie, nawet drobne
odstepstwa od dokumentacji projektowej muszg by¢ akceptowane przez Projektanta w
formie pisemnej.

Nie dopuszcza sie wykonania przepompowni sktadanych z poszczegolnych
czesci, nie stanowiacych technologicznej catosci, za ktora petna odpowiedzialnosc
gwarancyjna ponosi dostawca catosci. Dostawca winien dostarczy¢ $wiadectwo
dopuszczenia wyrobu (kompletnej przepompowni) do stosowania w budownictwie, a
producent winien posiadac¢ swiadectwo na znak jakosci.

W przypadku proponowania innych rownowaznych rozwigzan niz wymienionych
w dokumentacji projektowej Wykonawca uzyska wczesniejsza pisemng akceptacje od
projektanta w oparciu o zestawienie z wykazem elementow zamiennych (podac typ i
producenta dla wszystkich zamiennych elementow, zataczy¢ wymagane atesty,
Swiadectwa, karty katalogowe oraz DTR). Zgode projektanta nalezy dotaczy¢ do oferty
przetargowej.

Pompownie sciekow nalezy wykona¢ jako kompletne, w petni
zautomatyzowane, kompaktowe urzadzenie.

2.2. Roboty ziemne - nalezy wykonac zgodnie z warunkami Specyfikacji Technicznej
St01 "Roboty ziemne przy wykonywaniu wykopow pod rurociagi w gruntach kat. I-IV"

3. ROZWIAZANIA MATERIALOWE

3.1. Obudowa pompowni $ciekéw (polimerobetonowa)

Obudowa wykonana z polimerobetonu o parametrach technicznych:
- wytrzymatos¢ na sciskanie 90-120 N/mm?,

- wytrzymatosc na zginanie 18-20 N/mm?*

- odpornosc chemiczna (pH 1-10),



- gestosc 2,3 g/cm®.
posiada aprobate techniczng lub znak CE.

Dno komory jest wyprofilowane tak, aby nie osadzaty sie w zadnym jego miejscu
piasek i zawiesiny, obudowa jest monolityczna do wysokosci 6000 mm (niezebrowana), a
przy wiekszej wysokosci elementy obudowy taczone sa ze soba przy uzyciu specjalnego
kleju epoksydowego. Otwory pod rurociagi i przejscia kablowe sa wykonane jako
szczelne. Srednica obudowy zapewnia mozliwo$é¢ swobodnego montazu pomp oraz
wyposazenia wewnetrznego pompowni.

3.2. Wyposazenie obudowy

Pompownia powinny by¢ wyposazona we wtaz prostokatny, zapewniajacy swobodny
montaz i demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438), (gorne
uchwyty prowadnic pomp znajduja sie w Swietle wtazu). Wtaz powinien by¢ wykonany
ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zabezpieczony zamkiem
patentowym przed otwarciem przez osoby niepowotane.

Wymiar wtazu i jego lokalizacja na ptycie obudowy powinny umozliwiaé
swobodny montaz i demontaz pomp zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.
93.96.438. Wtaz powinien by¢ wyposazony w blokade uniemozliwiajaca samoczynne
jego zamkniecie w trakcie obstugi pompowni.

W celu uniemozliwienia pojawienia sie roznych potencjatow i niebezpiecznych
napiec¢ na przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow
pomp), powinny byc¢ zastosowane potaczenia wyrdwnawcze. Przewod wyrdéwnawczy
nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym podtaczeniem do gtownej szyny
ekwipotencjalnej.

3.3. Pompy

Pompy powinny by¢ tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagana
wydajnos¢, a druga stanowita jej 100% czynng rezerwe. Korpus pomp z zeliwa jest
zabezpieczony trwata farba epoksydowa, odporng na Kkorozyjne oddziatywanie
sciekow.

Silniki pomp musza posiada¢ obudowe o stopniu ochrony przynajmniej IP68.
Pompy powinny posiadac¢ zabezpieczenie termiczne umieszczone w komorze silnika.
Pompy powinny by¢ wyposazone w tancuch do wyciagania wykonany ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.

3.4. Rozwiazania konstrukcyjne

Wszystkie spoiny powinny by¢ wykonane w technologii wtasciwej dla stali
kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknietej do spawania orbitalnego
w ostonie argonowej lub automatu CNC), przy czym wykonane spawy powinny by¢ na
zyczenie udokumentowane wydrukiem parametréow spawania.

Piony ttoczne wewnatrz pompowni powinny by¢é wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1. Piony ttoczne powinny by¢ taczone
kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1. Trojnik ortowy
zapewniajacy minimalne straty hydrauliczne, powinien by¢ wykonany ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, zastosowany do potaczen rurociagow
ttocznych pomp. Prowadnice pomp powinny by¢ wykonane ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1, w przypadku prowadnic o dtugosci powyzej 3 m, w celu
usztywnienia konstrukcji, stosuje sie taczniki posrednie prowadnic, wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.

Wszystkie potaczenia srubowe (Sruby, nakretki, podktadki) powinny by¢
wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1. Wszystkie elementy
kotwiace konstrukcje nosne i wsporcze do obudowy powinny by¢ wykonane sa w
catosci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.

Armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kotnierzowe z kula gumowana
powinny by¢ pokryte trwata farba epoksydowa odporna na dziatanie sciekow. Armatura



odcinajaca - zasuwy odcinajace klinowe kotnierzowe miekkouszczelnione z klinem
gumowanym, pokryte trwata farbg epoksydowa odporna na dziatanie sciekow.

Zasuwy powinny by¢ zamontowane na poziomym odcinku rurociagow ttocznych,
aby umozliwi¢ ich otwieranie i zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci
wchodzenia do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.
93.96.438). Obstuge zasuw z poziomu terenu powinien umozliwia¢ specjalnej
konstrukcji przegub wykonany catkowicie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1.

Wszystkie uszczelki dla potaczen kotnierzowych powinny by¢ wykonane z gumy
odpornej na dziatanie sciekow.

Drabinka powinna umozliwia¢ zejscie na dno zbiornika i posiadac¢ szerokosc
zgodna z norma PN-80 M-49060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej
1.4301 wg PN-EN 10088-1, a w przypadku wysokosci zbiornika przekraczajacej 6000
mm zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438, pompownia powinna zostac
wyposazona w dwudzielny dwustronnie otwierany podest technologiczny, wykonany ze
stali kwasoodpornej1.4301 wg PN-EN 10088-1.

3.5. Rozdzielnia sterujaca

Obudowa rozdzielni powinna by¢ metalowa, malowana proszkowo i posiadac stopien
ochrony nie mniejszy niz IP 65, powinna posiada¢ znak CE. Rozdzielnia powinna
posiada¢ podwdjne drzwi zamykane na zamki z wktadka patentowa.

Wyposazenie rozdzielni sterujacej:
- sterownik mikroprocesorowy wspotpracujacy z sonda do ciagtego pomiaru zwierciadta
sciekow,
- roztacznik gtowny,
- zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,
- zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,
- dla mocy silnikow <5,5 kW po jednym styczniku do zataczenia kazdej z pomp
(potaczenie bezposrednie), a dla mocy silnikow pomp >5,5 kW - po trzy styczniki
(przetacznik gwiazda-tréjkat),
- przetaczniki pracy pomp: tryb automatyczny -z kontrola suchobiegu, tryb reczny z
kontrola suchobiegu,
- wytaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznosci od wyposazenia

pompy),
- grzatka z termostatem.

3.6. Sterownik mikroprocesorowy

Sterownik mikroprocesorowy posiada znak CE i powinien umozliwiac:

- wysytanie komunikatow SMS i e-mail pod wybrane numery telefonow komorkowych
powiadamianie uzytkownika, - (urzadzenie wyposazone w modem GSM)

- obustronna transmisje danych - odpytywanie przez uzytkownika - sterownika o
aktualne parametry pracy pompowni sciekdw, (urzadzenie wyposazone w modem GSM)
- zdalny bezposredni monitoring pracy urzadzenia (zdalna zmiana parametréw pracy
urzadzenia, kopiowanie danych archiwalnych, diagnostyka pracy) (urzadzenie
wyposazone w modem GSM),

- podtaczenie sterownika do centralnej bazy danych monitoringu krajowego w celu
catodobowego nadzoru serwisowego nad praca pompowni Sciekow, (urzadzenie
wyposazone w modem GSM)

- dwustopniowe zabezpieczenie przed dostepem do danych osob niepowotanych,

- sterowanie praca pomp z zachowaniem odpowiedniej kolejnosci zataczania i
wytaczania pomp (przetaczanie pomp po kazdym cyklu pracy),

- zadawanie poziomdéw zataczania i wytaczania pomp z poziomu terenu poprzez
zmiane nastaw sterownika,



- kontrola poziomu maksymalnego sciekdw w zbiorniku (przepetnienie),

- kontrola poziomu minimalnego Sciekow w zbiorniku (suchobieg),

- ciagty pomiar poziomu Sciekow w zbiorniku z wykorzystaniem sondy z wyjsciem
pradowym 4-20 mA,

- archiwizacja komunikatdw, ostrzezen i alarméw w zaprogramowanych przypadkach,

- rejestrowanie czasu pracy pomp,

- kontrola otwarcia/zamkniecia drzwi rozdzielni sterujacej.

- wyposazenie w panel operatorski (wyswietlacz LCD z klawiatura) zabudowany na
wewnetrznych drzwiach rozdzielni sterujacej, umozliwiajacy odczyt aktualnego
poziomu sSciekdw w pompowni, pradu pobieranego przez pracujaca pompe (pompy),
Czasu pracy pomp oraz zmiane nastaw parametrow pracy pompowni sciekow,

- wbudowany interfejs RS485 z zaimplementowanym protokotem MODBUS RTU do
podtaczenia komputera PC z odpowiednim oprogramowaniem,

- wbudowany interfejs R5232 do podtaczenia modemu stacjonarnego lub GSM,

- archiwizowanie danych charakteryzujacych prace urzadzenia w okresie co najmniej 1
tygodnia (czasy pracy pomp, liczba cykli, pobor pradu, zuzycie energii elektrycznej,
czestotliwos¢ wtaczen pomp)

- programowe zabezpieczenie przed przesytaniem nadmiernej liczby komunikatow
SMS.

3.7. Wymogi serwisowe

- zapewnienie wyposazenia urzadzenia w modem komunikacyjny na okres 1 roku z
przejeciem na Wykonawce optat zwiazanych z eksploatacja modemu w tym okresie
(aktywacja telefonu, optaty abonamentowe, optaty za przekaz danych i komunikaty
SMS),

- zapewnienie obstugi serwisowej w odlegtosci co najwyzej 100 km od miejsca
zabudowania.

3.8. Wymagania ogélne
- wszystkie opisy na urzadzeniu powinny by¢ wykonane w jezyku polskim,
- wszystkie komunikaty wyswietlane przez sterownik powinny by¢ w jezyku polskim,
- kazde urzadzenie powinno posiada¢ dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku
polskim,
- urzadzenie powinno posiadac¢ deklaracje zgodnosci z norma PN-EN 752-6,
- rozdzielnia sterujaca powinny byc zgodna z dyrektywami:
- 73/23/EEC - wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie
napiec
- 89/336/EEC - zgodnos¢ elektromagnetyczna.

4. SPRZET

Wykonawca przystepujacy do budowy sieci kanalizacyjnej winien wykazac sie
mozliwoscia korzystania z nastepujacych maszyn i sprzetu:
- samochod dostawczy
- samochod skrzyniowy
- zuraw samochodowy 10 t do montazu przepompowni $ciekow,
- przyczepa skrzyniowa
- zgrzewarki
- pity
- wiertarki
- mieszarki,betoniarki

5. TRANSPORT



Transport przepompowni na teren montazu oraz transport technologiczny na terenie budowy
nalezy do Wykonawcy.

6.Kontrola jakosci robot

Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonanych robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robot jak i jakos¢ materiatow.
Stosowane materiaty winny mie¢ atest producenta stwierdzajacy petna zgodnos¢ z
warunkami podanymi w specyfikacjach.

W czasie przegladu robdt, po zakonczeniu wykonywania robot nalezy wykonac
nastepujace czynnosci sprawdzajace:

- sprawdzenie zastosowanych wtasciwych materiatow,
- sprawdzenie pracy kanalizacji ciSnieniowej oraz przepompowni sciekow w warunkach
eksploatacyjnych.

Wszystkie roboty ktore nie spetniaja wymagan podanych w odpowiednich
punktach niniejszej Specyfikacji zostang odrzucone. Na pisemne wystapienie
Wykonawcy , Inspektor nadzoru moze uznac¢ wade za nie majaca zasadniczego wptywu
na dalsze roboty oraz cechy eksploatacyjne sieci i ustali zakres i wielkos¢ potracen za
obnizong jakosc.

7.0bmiar robot

Obmiar robot bedzie okreslac faktycznie zakres wykonywanych robét w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym. Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po
pisemnym zawiadomieniu Inzyniera o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru
co najmniej na trzy dni przed tym terminem. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzany z czestotliwoscia wymagana do celu terminowej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w kontrakcie. Obmiaru robét nalezy
dokonac¢ w oparciu o dokumentacje projektowa i ewentualne ustalenia dodatkowe w
czasie budowy zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Jednostka obmiarowa przepompowni Sciekow jest komplet. Jednostka
obmiarowa dla zasilana przepompowni jest metr.

8.0dbiér robot
Odbiory robét dzielimy na odbior czesciowy i koncowy.

8.1. Odbior czesciowy

W trakcie prowadzenia robot montazowych nalezy dokonaé odbioru robot ulegajacych
zakryciu tj.:

- wykonanych podsypek obsypek i zasypek,

- utozonego kanatu w wykopie,

- utozeniu przewodu ttocznego w wykopie,

- utozonych rur ochronnych,

- wykonania ewentualnych ocieplen odcinkow sieci,

- wykonanie przepompowni sciekow,

- wykonanie zasilania elektrycznego przepompowni sciekow.

8.2. Odbior koncowy

Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci,jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz ich
gotowos¢ do odbioru koncowego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym Inspektora
nadzoru.



Przy odbiorze koncowym powinny by¢ dostarczone nastepujace dokumenty:
- kompletna dokumentacja projektowa z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami,
- Dziennik Budowy,
- dokumenty dotyczace jakosci wbudowanych
materiatow, - protokoty z przeprowadzonych prob
szczelnosci,
- protokot odbioru przepompowni Sciekow,
- protokot odbioru zasilania przepompowni sciekow,
- inwentaryzacja geodezyjna przewoddw i obiektow z aktualizacja mapy zasadniczej
wykonang przez uprawniong jednostke geodezyjna,
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
sprawdzi¢ zgodno$¢ robdt z umowa, dokumentacja projektowa, Warunkami
Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot, normami i przepisami,
- sprawdzi¢ udokumentowanie wtasciwej jakosci wykonania robot odpowiednimi
protokotami préb montazowych (czesciowych),
- sprawdzi¢ czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady prawidtowej eksploatacji,
- sporzadzi¢ udokumentowanie wtasciwej jakosci wykonania robot odpowiednimi
protokotami préb montazowych,
- sporzadzi¢ protokot z odbioru technicznego z podaniem wnioskow i ustalen.

9. Podstawa ptatnosci

Ptatnos¢ bedzie petnym wynagrodzeniem za dostarczenie i zabudowanie wszystkich
materiatow uzytych do wykonania powyzszego zakresu robot oraz za robocizne i uzyty
sprzet i inne czynnosci niezbedne do nalezytego wykonania robot.

Dodatkowe uszczegotowienie, co wchodzi w zakres ceny jednostkowej dla sieci
kanalizacyjnej grawitacyjnej i cisnieniowej oraz przepompowni $ciekdw - cena
jednostkowa obejmuje ponadto :

- wykonanie przepompowni $sciekow wraz z robotami ziemnymi i rozruchem.

10. Przepisy zwigzane i normy
Przepisy zwiazane to normy branzowe dotyczace danego zakresu robét i aktualne
aprobaty techniczne uzytych materiatow:
- PN-99/B-06050 -Roboty ziemne budowlane . Wymagania ogolne.
-PNB-10736/1999 - Roboty ziemne. Wykopy otwarte dla przewodoéw wodociagowych i
kanalizacyjnych
- PN-EN 13331-1:2004 - Obudowa $cian wykopow .Czesc¢ | .Opisy techniczne wyrobow
- PN-EN-13331-2:2003/u/ -Systemy obudéw do wykopdw Czes¢ 2. Ocena na podstawie
obliczen i badan
- PN - 71/B-02710 - Kanalizacja zewnetrzna
- PN-92/B-10735-Kanalizacja .Przewody kanalizacyjne .Wymagania i badania przy
odbiorze - PN-B-10729:1999 - Studzienki kanalizacyjne
- PN-80/C-89205 Rury kanalizacyjne z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
- PN-81/C89200-Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymiary
- PN-81/C89204-Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu. Wymagania i badania.
- PN-76/C89202-Ksztattki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu do rur
cisnieniowych.
- BN-81/9192-05-Bloki oporowe. Wymiary i warunki stosowania.
- PN-87/B-01070-Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna . Obiekty i elementy wyposazenia
- PN-81/B-10725-Proby szczelnosci



	3.3. Pompy
	3.4. Rozwiązania konstrukcyjne
	3.5. Rozdzielnia sterująca
	3.6. Sterownik mikroprocesorowy
	Sterownik mikroprocesorowy posiada znak CE i powinien umożliwiać:
	3.7. Wymogi serwisowe
	- zapewnienie wyposażenia urządzenia w modem komunikacyjny na okres 1 roku z przejęciem na Wykonawcę opłat związanych z eksploatacją modemu w tym okresie (aktywacja telefonu, opłaty abonamentowe, opłaty za przekaz danych i komunikaty SMS),
	3.8. Wymagania ogólne

