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1. WSTEP
1.1.  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z przekraczaniem przeszkdd terenowych na trasach rurociagow, ktore zostang wykonane w
ramach zadan:
a) Rozbudowa z przebudowa kanalizacji sanitarnej przy drodze gminnej (dziatka nr
614) w m. Szczekarkow, gm. Lubartow;
b) Przytacza wodociagowe i kanalizacyjne dla dziatki nr 165/3 w m. Lisow, gm.
Lubartow;

1.2.  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.  Zakres robdt objetych ST
1.3.1. Roboty budowlane podstawowe.

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy przekraczaniu przeszkod
terenowych, zgodnie z dokumentacja projektowa dot.:
a) Rozbudowa z przebudowa kanalizacji sanitarnej przy drodze gminnej (dziatka nr
614) w m. Szczekarkow, gm. Lubartow;
b) Przytacza wodociagowe i kanalizacyjne dla dziatki nr 165/3 w m. Lisow, gm.
Lubartow;

W ramach zadania nalezy wykonac:

- przeciski rurami ochronnymi dla przeprowadzenia kanalizacji sanitarnej grawitacyjnej, rurociagu
ttocznego oraz przytaczy kanalizacji sanitarnej,

- przewierty sterowane - roboty wykonywane z poziomu gruntu za pomoca wiertnicy poziomej.

1.3.2. Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.

Do wykonania robot budowlanych podstawowych niezbedne sa nastepujace roboty tymczasowe:
- roboty pomiarowe, przygotowawcze,
- wykonanie wszystkich niezbednych tymczasowych zabezpieczen
- wykonanie wszystkich robot tymczasowych niezbednych do usuniecia kolizji z istniejacym
uzbrojeniem
oraz prace towarzyszace:
- geodezyjne wytyczanie,
- wytyczenie urzadzen podziemnych
- wydobycie, zatadunek i wywdz urobku (gruntu z komér roboczych, z rur przeciskowych) na
czasowy lub staty odktad, ewentualne optaty za sktadowanie gruntu na wysypisku
- zapewnienie energii do uruchomienia urzadzen (agregat, zasilanie tymczasowe z linii
energetycznej)
- faczenie (zgrzewanie, spawanie) odcinkow rur
- przycinanie, ukosowanie i kalibrowanie koncow rur do spawania
- zaizolowanie miejsc spawanych i uszkodzen
- przeciagniecie rur przewodowych w rurze ochronnej
- montaz ptéz, manszet
- przeprowadzenie wszystkich niezbednych badan
- uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot, doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego



1.4.  Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
ST-00 'Wymagania ogolne.” Dla potrzeb niniejszej specyfikacji zastosowane ponizej okreslenia nalezy
rozumie¢ w nastepujacy sposob:

Przecisk - roboty wykonywane z poziomu rurociggu od komory startowej do komory odbiorczej,
Horyzontalne Przewierty Sterowane (HDD - Horizontal Directional Drilling)

Sterowany system uktadania po tagodnym tuku instalacji podziemnych przy pomocy
ustawionej na powierzchni wiertnicy.

Kat wejscia / wyjscia (Entry / Exit Angle)

W Przewiertach Sterowanych, kat pod ktérym wchodza lub wychodza z gruntu zerdzie
wiertnicze podczas wykonywania przewiertu pilotowego.

Przewierty sterowane

Alternatywne okreslenie dla Horyzontalnego przewiertu sterowanego

Rura ostonowa (Casing)

Rura zabezpieczajaca przewiert - z reguty nie jest to rura przewodowa, a jedynie ochrona
dla niej.

Rura ostonowa/ochronna (Sleeve pipe)

Rura instalowana jako zewnetrzna ochrona dla rury przewodowej.

Rura przewodowa (Productpipe) Rurociag przewidziany do eksploatacji.

1.5.  Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania, zgodnos¢ z rysunkami, ST i
poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robo6t podano w ST-00 "Wymagania ogdlne."

1.6.Technologia wykonania kanalizacji metoda horyzontalnego przewiertu sterowanego

Technologia przewiertdw sterowanych polega na wykonaniu otworu pilotazowego, nastepnie
jego rozwierceniu do odpowiedniej srednicy i wciagnieciu zaprojektowanej rury ostonowej i
przewodowej. Sterowanie uzyskuje sie tylko podczas wykonywania przewiertu pilotazowego.
Sterowanie polega na specjalnie skonstruowanej gtowicy wiercacej, za pomoca ktorej
precyzyjnie steruje sie odwiertem. W gtowicy wiercacej umieszczona jest sonda, dzieki
ktorej, na biezaco kontroluje sie i koordynuje trase przewiertu. W razie wystapienia na
trasie urzadzen podziemnych czy przeszkod terenowych istnieje mozliwos¢ ominiecia ich
poprzez zmiane kierunku i gtebokosci wiercenia.

Istotnym czynnikiem warunkujacym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest
kombinacja dwoch parametréw: dtugosci i srednicy rurociagu. Dodatkowym czynnikiem sa
lokalne warunki geologiczne oraz przeszkody terenowe, usytuowanie stupéw energetycznych
oraz innych sieci podziemnych, a nade wszystko koryta ciekow, gdzie ze wzgledu na przepisy,
wynikajace z odpowiednich ustaw i rozporzadzen oraz norm i wytycznych, niemozliwe jest
wykonanie rurociagobw metodami tradycyjnymi (wykopu otwartego). Zaleznie od dtugosci i
srednicy rurociagu dobiera sie odpowiednie wiertnice.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu kanatéw doprowadzajacych zgodnie z pkt. 1.1
sq materiaty budowlane ktore posiadaja deklaracje zgodnosci z PN lub EN wytworcy lub
odpowiadaja obowiazujacym przepisom i normom. Materiaty do wykonania robot przy wykonaniu
przejscia stosowac zgodnie z niniejsza ST i opisami na rysunkach:

- rury stalowe przeciskowe D 406,4*8,0mm i D244,5 x 7,1 mm,

- manszety (zatyczka w ksztatcie pierscienia) z tworzyw sztucznych dostosowane do rurociagu,



przewodowego i rury ochronnej,
- ptozy z tworzyw sztucznych dostosowane do rurociggu przewodowego i rury ochronnej.

2.1. Sktadowanie materiatow

Rury przewiertowe - przewodowe z PEHD

Magazynowane rury powinny byc¢ zabezpieczone przed szkodliwymi dziataniami promieni
stonecznych, temperatura nie wyzsza niz 40 °C i opadami atmosferycznymi. Dtuzsze
sktadowanie rur powinno odbywac sie w pomieszczeniach zamknietych lub zadaszonych. Rur
z PEHD nie wolno nakrywac uniemozliwiajac przewietrzanie.

Rury nalezy uktadajac w pozycji lezacej jedno- lub wielowarstwowo. Rury o roznych
srednicach i grubosciach winny byc¢ sktadowane osobno. Wykonawca jest zobowigzany
uktadac¢ rury wedtug poszczegoélnych grup, wielkosci i gatunkdw w sposob zapewniajacy
stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegoélnych stoséw lub pojedynczych rur.
Powierzchnia sktadowania powinna byc utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem sie
wod opadowych.

Rury powinny by¢ sktadowane na réwnym podtozu na podktadach i przektadkach
drewnianych, a wysokosc stosu nie powinna przekraczaé 1.5 m. Sposob sktadowania nie moze
powodowac nacisku powodujac ich deformacije.

Zabezpieczenie przed rozsuwaniem sie dolnej warstwy rur mozna dokonac za pomoca
kotkow i klindbw drewnianych. W przypadku uszkodzenia rur w czasie transportu i
magazynowania nalezy czesci uszkodzone odciaé, a konce rur zfazowac.

Ksztattki, ztaczki i inne materiaty (uszczelki, srodki do czyszczenia, itp.) powinny by¢
sktadowane w sposob uporzadkowany, z zachowaniem wyzej omowionych Srodkéw
ostroznosci. Sktadowane rury i elementy nie moga by¢ narazone na intensywne
oddziatywanie ciepta, rozpuszczalnikéw i kontakt z otwartym ogniem. Nalezy chronié rury
przed uszkodzeniami, silnym zanieczyszczeniem uszczelnien i przed obcigzeniami
punktowymi. W przypadku pdzniejszego sktadowania bez opakowania fabrycznego nalezy
kazdorazowo uzaleznic ilo$¢ warstw rur od warunkéow gruntowych, miejscowych warunkow
przetadunku bezpieczenstwa.

Pod pierwsza warstwa rur powinny by¢ utozone drewniane kantowki, aby zapobiec
nanoszeniu btota przez sciekajaca wode deszczowa i przymarzaniu rur do podtoza.

3. SPRZET WYKONAWCY

Ogolne wymagania dotyczace stosowania sprzetu podano w ST-00-Wymagania ogélne. Do wykonania
przejs¢ metoda przecisku nalezy stosowac sprzet odpowiedni do tego rodzaju robot.

Do wykonania robot proponuje sie uzy¢ nastepujacego sprzetu:

- Urzadzenie do wykonywania przewiertow sterowanych,

- Urzadzenie do wykonywania przeciskow,

- zespét agregatow zapewniajacy zasilanie energetyczne,

- zuraw samochodowy,

- koparka.

4, TRANSPORT
Transport zgodnie z warunkami ogolnymi ST-00- Wymagania ogdlne.

Do transportu proponuje sie uzy¢ takich srodkow transportu, jak:
- samochdd skrzyniowy;,

- przyczepa dtuzycowa,

- przyczepa skrzyniowa,

- samochdd dostawczy,

- samochdd wywrotka.



5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Warunki ogdlne wykonania robot.

Ogdlne wymagania dotyczace wykonania robét podano w ST-00.

Do wykonania przejs¢ podziemnych nalezy wybrac jedna z nizej opisanych metod wykonania przejscia,
odpowiedniag do wskazanej w projekcie.

Odcinki rurociagow ttocznych wyznaczone do wykonanie metoda przewiertu horyzontalnego
wskazane zostaty na profilach podtuznych oraz w szczegétowych tabelarycznych
przedmiarach robot.

Na catej dtugosci rurociag ma byc¢ jednolity, wykonany z rur dwuwarstwowych
niepotaczonych molekularnie. W wyznaczonych odcinkach przewiert nalezy wykonac rura
przewodowa, ktéra docelowo bedzie prowadzi¢ scieki. W oznaczonych miejscach

na profilu przewiert nalezy wykonac¢ rurami ochronnymi wiekszej Srednicy wskazanej w
profilu i tabelach przedmiarowych. A po wykonaniu przewiertu przez te rure nalezy
przeciggnac wtasciwa rure przewodowa.

Istotnym czynnikiem warunkujacym mozliwos¢ wykonania przewiertu sterowanego jest
kombinacja dwoch parametréw: dtugosci i srednicy rurociagu.

miejsce od strony wyjscia, gdzie bedzie mozna i caty odcinek rury przygotowac¢ do
wciagania. Korzystne jest, szczegolnie dla wiekszych przewiertdow, zlokalizowanie
najblizszego punktu czerpania wody niezbednej do przygotowania ptuczki.

5.1.1. Wykonanie przecisku rurami ochronnymi.

Wykonawca uwzgledni przy realizacji warunki wynikajace z uzgodnien. W szczegdlnosci wykonawca
uwzgledni wymogi wtasciciela lub zarzadcy drég w sprawie przekroczenia drog metoda przecisku lub
przewiertu i powiadomi go o terminie przeprowadzenia prac. Ponadto wykonawca uzgodni sposob
prowadzenia robot z posiadaczami urzadzen obcych znajdujacych sie w pasie drogowym lub w jego
poblizu.

Przed wykonaniem przejscia nalezy przygotowac stanowisko robocze - wykona¢ umocnione
komory robocze: startowa i odbiorcza. Nastepnie wykonac¢ wykop na gtebokos¢ dostosowana do
zagtebienia przewodu i posadowienia rury ochronnej. Dno komory montazowej nalezy utwardzi¢
ptytami Zelbetowymi lub warstwa ttucznia grub. 20 cm, a nastepnie zmontowac tor i Sciane oporowa .
Urzadzenie przeciskowe opusci¢ na dno wykopu i zmontowac. Na powierzchni terenu ustawic
hydrauliczny agregat napedowy. Podtaczy¢ przewody. Do komory opusci¢ rure przeciskowa. Rure
zamontowac w urzadzeniu. Wykonac przecisk lub przewiert. Rury zespawywac, a miejsca spawane
zaizolowac. Po wykonaniu przecisku urzadzenia zdemontowac¢ .Do komory startowej opusci¢ rury
przewodowe oraz ptozy slizgowe zamontowane co 1,5 m na rurze przewodowej. Po wprowadzeniu
rurociggu uszczelnic koncowki rur manszetami z tworzywa sztucznego. Po wykonaniu robot
przeciskowych, komory rozebrac, zasypac, a teren przywrocic do stanu pierwotnego. W przypadku
wystgpienia wod gruntowych nalezy wykona¢ odwodnienie wykopow wg. ST-01 pkt. 5.2.2
Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwzgledni wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe
niezbedne do wykonania robot, wyszczegolnione w pkt. 1.3.2. niniejszej specyfikacji.

5.1.2. Wykonanie przewiertu sterowanego z powierzchni gruntu

Budowe elementow przewodu kanalizacyjnego prowadzi¢ zgodnie z norma PN-EN 12889
,,Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych".
W pierwszym etapie nalezy wykonac przewiert (tzw. odwiert pilotazowy), ktory przeprowadzany
bedzie po uprzednio planowanej trasie, z mozliwoscia dokonania jej korekt w trakcie odwiertu.
Wiercenie rozpoczyna sie od wykopu startowego, poprzez zagtebienie w grunt gtowicy wiertniczej
pilotujacej, ktéra umozliwia zmiane kierunku wykonywania przewiertu. Podczas wiercenia powstaty
urobek transportowany do wykopu startowego nalezy odtozy¢ w wyznaczone miejsce.

Po wykonaniu odwiertu pilotazowego nalezy dokona¢ rozwiercenia wydrazonego kanatu do



wymaganej Srednicy. W miejsce gtowicy pilotujacej nalezy zamontowac odpowiednig gtowice
rozwiercajaca i wciagajac ja po uprzednio wytyczonej trasie rozszerzy¢ odwiert pilotazowy.
Bezposrednio za gtowica rozwiercajaca nalezy doczepi¢ odpowiednia rure, ktéra zostanie
przeciagnieta przez wykonany przewiert i umieszczona w wyznaczonym miejscu. Wykonawca moze
zastosowa¢ dowolng technike budowy rurociggow podziemnych bez wykonywania otwartych
wykopow liniowych w technologii ze sterowaniem. Zastosowana technika musi zagwarantowac
wykonanie przewodu grawitacyjnego zgodnie z norma PN-EN 12889 oraz spetnienie parametrow
projektowych (liniowos¢, rzedne, spadki). Wykonawca w cenie jednostkowej robot uwzgledni
wszelkie prace towarzyszace i tymczasowe niezbedne do wykonania robdt, wyszczegolnione w pkt.
1.3.2. niniejszej specyfikacji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST -00.

Kontrole i badania przewodow kanalizacyjnych po zainstalowaniu wykona¢ zgodnie z norma PN-EN
12889.

W czasie wykonywania robét Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania w zakresie ich
jakosci i wyniki dostarczyc Inzynierowi do akceptacji. Badaniu podlegaja:

- parametry komory startowej (montazowej) oraz docelowej (rewizyjnej),

- utozenie rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego,

- rzedna i spadek rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego),

- szczelnos¢ rury przewodowej (przewodu kanalizacyjnego),

- rzedna i spadek rury przeciskowej (ochronnej),

- potaczenia rur - jakos¢ spawow i izolacja rury przeciskowej (ochronnej),

- zabezpieczenie manszetami rury przeciskowej (ochronnej)

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-00.
Jednostka obmiaru jest 1 metr wykonanego przecisku, lub przewiertu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robét podano w ST-00.
Odbioru robot nalezy dokona¢ z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robot Budowlano-
Montazowych.
Przedmiotem odbioréw i badan powinny by¢ w szczegdlnosci:
- rzednai spadek rury przeciskowej,
- potaczenia i izolacje przewoddw ochronnych,
- rzedna i spadek rurociggu przewodowego (przewodu kanalizacyjnego),
szczelnos¢ rurociagu przewodowego (przewodu kanalizacyjnego)
Odbiory robét rurociagu przewodowego nalezy przeprowadzi¢ w oparciu o:
PN-EN 12889 ,,Bezwykopowa budowa i badanie przewodow kanalizacyjnych” oraz
PN-EN 1610:2002 - Budowa i badania przewodéw kanalizacyjnych, a takze

instrukcje i zalecenia producenta rur dotyczace prob i odbiorow.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT - PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne wymagania

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST-00-Wymagania ogélne.

Zgodnie z Dokumentacja nalezy wykonac zakres robdt wymieniony w pkt 1.3. niniejszej ST. Ptatnos¢

nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robét, w oparciu o wyniki pomiardw.



9.2.  Opis sposobu rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Wszystkie prace towarzyszace i roboty tymczasowe wyszczegolnione i opisane w pkt. 1.3.2. niniejszej
specyfikacji beda uwzglednione w cenach jednostkowych za wykonanie robot budowlanych
podstawowych.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Podstawa do wykonania robot sa nastepujace nizej wymienione elementy dokumentacji projektowej,
normy oraz inne dokumenty i ustalenia techniczne.

10.1. Elementy dokumentacji projektowej

Podstawa do wykonania robot sa nastepujace elementy dokumentacji projektowej:
- Przedmiar Robot,
- Projekt Budowlano - Wykonawczy,
- Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

10.2. Normy

PN-B-06712 Kruszywa mineralne.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonania badania przy
odbiorze.

PN-72/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne na terenach szkod gorniczych,
Wymagania i badania przy odbiorze.

PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.
PN-72/B-8971-05 Wodociagi i kanalizacja. Rysunek inwestycyjny przewodow
kanalizacyjnych.

PN-93/C-89218 Rury i ksztattki z tworzyw sztucznych. Sprawdzanie wymiarow.
PN-87/B-01700 Siec kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i element wyposazenia.
Terminologia.

PN-84/B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania przy odbiorze.
BN-77/8971-07 Rury cisnieniowe o przekroju kotowym

PN-EN 13244-2:2003 (U) Cisnieniowe, podziemne i naziemne systemy przewodow rurowych z tworzyw
sztucznych do ogolnego stosowania, kanalizacji deszczowej i Sciekowej. Polietylen (PE). CzeS¢ 2: Rury
PN-EN 1610:2002 Budowa i badania przewoddw kanalizacyjnych.

PN-EN 12336:2005(11) Maszyny do drazenia tuneli. Maszyny do drazenia tarcza maszyny do
przeciskania, wiertnice slimakowe, urzadzenia do uktadania ptyt oktadzinowych. Wymagania
bezpieczenstwa.

10.3. Inne dokumenty i ustalenia techniczne

Dyrektywa ramowa 89/392/EWG w sprawie rozwigzan technicznych dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy; Dyrektywa ramowa 80/1107/EWG i znowelizowana 88/642/EWG w sprawie ochrony
pracownikow przez specyficznymi niebezpieczenstwami (otow, azbest, hatas ftp.).



